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OBJETIVOS

@ Investigacion. Estudio del arte. Localizacion capsulas

@ Analisis y desarrollo de varios algoritmos de localizacion

@ Mejora de los resultados de precision mediante el filtro Kalman

@ Diseno y construccion de banco de ensayos y experimentacion

METODOLOGIA

Estudio de las técnicas de
localizacion de capsula
endoscopica y analisis de los
métodos con mejor proyeccion

Seleccion de las técnicas de
localizacion. Localizacion por
imagenes y localizacion mediante
-9 ondas electromagnéticas
) Busqueda, analisis,
adaptacion y desarrollo de |la

~ programacion de los
‘dl\'L ~ anteriores métodos

S\

Desarrollo, adaptacion y prog
. del filtro Kalman para realizar fusior
sensorial de ambos métodos y

—

\

y S

/ﬁ? R \"@ Construccidn de un banco conseguir mejores resultados
de ensayos para validz
el método por imag Diseno y ejecucion de experimento
filtro Kalman al aire libre a fin de validar el

método de localizacion mediante
*’: ' ondas electromagnéticas
.
RESULTADOS

CONCLUSIONES

Tecnologia y algoritmos en localizacion por
imagenes han validado la técnica de localizar una
capsula a través de sus propias imagenes

El método mediante ondas
» electromagnéticas ofrece resultados con
una precision de entre el 85-95%

El método de imagenes presenta

b resultados con alta precisién en los puntos La localizacion por ondas electromagnéticas, si

cercanos al principio y al final del recorrido @ bien la tecnologia ernplez.ada no es la ade,cuada
en un entorno hospitalario, validan los calculos y

. L , algoritmos utilizados
El filtro Kalman muestra su eficacia por si 5

mismo, mejorando los resultados de ambos

meétodos @ El filtro Kalman ha corroborado su eficacia a la
hora me mejorar los resultados en precision
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