
Resultados 
-Diseño de un sistema de adquisición
de 4 canales EMG de baja potencia
-Regulador PI estable y rápido
-Caracterización por RMS adecuada
para el control
-Lógica para realizar el ciclo de Gait 

Conclusiones
-Es posible realizar un control por EMG sencillo a través de
la amplificación, filtrado y caracterización RMS de la onda
electromiográfica.
-Para realizar un control más fino es necesario estudiar en
mayor detalle las señales del usuario, separar en más
pasos el ciclo de Gait o realizar un estudio biomecánico de
los músculos motores responsables.

Objetivos
-Continuación de TFG de Rebeca Rico
-Sistema de adquisición de 4 canales EMG
-Filtrado y caracterización a tiempo real de la señal
-Control estimulado por amplitud de EMG 
-Regulador PID sobre el motor
-Sistema lógico independiente de ordenador
-Crear un soporte de pierna que realice el cilo de
Gait

Regulador estimulado por EMG
para exoesqueleto de pierna
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