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DESCRIPCION DEL GASTO VALOR DEL GASTO
| MICROCONROLADOR ARDUINO | 5 '
EMISOR/RECEPTO}P]C):EZ ;((;ALDIOFRECUENCIA 30€ l s

| 48Ah 12V Rechargeable VRLA Sealed Lead Acid AGM Battery | 54€
| CONVERSOR DC/DC | 10€
| CONTROLADOR QSKBS48101X | 94€ o
| PEDAL DE ACELERACION | 69,62€ _—-q
| MOTOR CON REDUCTORA PARA EJE DE DIRECCION | 82€ E

CABLES / TUERCAS / TORNILLOS / MARGEN DE 50€

MANIOBRA

| GASTO TOTAL DEL SISTEMA | 404,64 €

Conclusiones:

Se puede concluir este proyecto diciendo que este sistema de seguridad para los karts eléctricos no es solo posible, sino que ademas podria ser un gran paso para el futuro del alquiler de los karts, ya que
no solo se ha probado en este proyecto que es posible, sino que ademas es un sistema seguro, barato y muy sencillo, el cual podria darse en los karts de nueva adquisicion por los propietarios de los
circuitos, sino que ademas se podria implantar en karts eléctricos ya en uso (con algunas modificaciones en el disefio).

A parte de todo esto, también se puede observar una vez visto este proyecto, que nos abriria un mundo nuevo en el tema de control de los karts, ya que podria haber una comunicacion entre el kart y
el propietario como por ejemplo el estado de los neumaticos, presion de las ruedas, problemas de motor... que felicitarian las reparaciones, prevendrian fallos y haria que el mantenimiento de estos sea
bastante mas sencillo.

Como conclusidn final, queda decir que este sistema por si solo no realizara una funcion significativa en el kart, pero nos llega a demostrar que se puede abrir todo un abanico de posibilidades para la
comunicacion entre el kart y el operario, lo que podria desembocar en menos accidentes, mayor control, prevencion fallos y una mayor seguridad de la vida de los pilotos.
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