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ESTADO INICIAL:

Granja existe.

Trabajos rudimentarios
gue ocasionaban
problemas de rendimiento.
Red eléctrica, deposito,
comederos y bebederos

Politécnica - La Almunia

Grado en Ingenieria Mecatronica

Supervision y control de la
automatizacion de una granja porcina
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OBJETIVOS:

AUTOMATIZACION DEL SISTEMA DE VENTILACION,
& CALEFACCION Y ALIMENTACION.

OBIJETIVOS m=) DISENO DE INTERFACES DE USUARIO SCADA.

\ AUTO-ABASTECIMIENTO DE AGUA MEDIANTE
BOMBA Y AUTOMATIZACION DE SU SISTEMA DE

existentes. ,
DISTRIBUCION.
SISTEMA DE ABASTECIMIENTO DE AGUA
SISTEMA DE VENTILACION
(SIMATIC PANEL)
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(SIMATIC S7 300 CPU314 C-2 PN-DP)

SISTEMA DE CALEFACCION

CONCLUSIONES LINEAS FUTURAS
1. Automatizacion de los sistemas de agua, calefaccion, 1. Implementacion de un sistema de
ventilacion y alimentacion. control de la h,umedad. _
2. Simulacién con Step7 y WinCC Flexible de los sistemas. 2. Implementacion de una red Profinet,
3. Reduccion de la mano de obra. med|ant_e, TIA Portall.
4. Mejora del rendimiento de la produccidn. 3. Instalacu?n de un sistema de placas
5. Mejora del producto final y de su calidad. fotovoltaicas.
6. Inversion total de:
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