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BMS (Battery Management System)
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Resultados

Medidas de la tension precisas con un error maximo de £2mV.
Medidas de la corriente con un error maximo de +4,8 A a 100 A.
Medicidn de |la temperatura en el 92% de los mddulos de |a bateria.
Funcionalidad completa de las protecciones de una bateria Li-PO.
Correcto funcionamiento del sistema de refrigeracion desarrollado.

Conclusiones

La topologia modular permite que sea un sistema escalable. Ahadiendo mas esclavos, el sistema puede ser llevado facilmente a
baterias con otras configuraciones.

Se a logrado maximizar la refrigeracion de las resistencias de balanceo, gracias al disefio del sistema de disipacion.

Las reducidas dimensiones del sistema compiten con BMS’s comerciales sin perder prestaciones.

Sistema robusto, gracias a la aislacion completa de las medidas de alta tension, el uso de LTC6804 y |la programacion de margenes de
tiempo en los errores.

La representacion visual de la bateria en la interfaz, a demostrado ser de gran utilidad acercando al usuario al sistema real.
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