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" OBJETIVOS

Desarrollo de una extremidad robotica sensible.

o

Disefio y estudio del desarrollo de una extremidad robdtica antropomaorfica.
Diseno y estudio de los motores y etapas de potencia que componen el sistema.

Obtencion de datos de pruebas funcionales del subsistema.

/ METODOLOGIA

~

- Investigacion exhaustiva: anatomia humana y
nuevas tecnologias.
Diseio bio-inspirado: antropomorfismo y bio-
mecanica.
Diseilo mecanico: investigacion posibilidades de
modelos de actuacidon y mecanismos.

. Simulacion del disefio: modelados matematicos
y aplicaciones.

. Compatibilidad: Interactuacion con el entorno y

sistema de control.
. Futuro desarrollo: Lineas de investigacionesy

turas.
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" RESULADOS

Disefio antropomorfico: Cambio de pensa-
miento filosofia de disefo, de dentro hacia afuera.
Prototipo de plastilina: Comprobaciéon de resul-
tados de calculos tendones y estructura mecanica.
Mecanismo de actuacion: Disefo del sistema

actuador.
C?

KControl y sensores: Diseno del sistema de

trol y sensorial.
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/ CONCLUSIONES

que individual y metodologia agil.

Biomecanica: Nuevo planteamiento a la hora de disenar nuevos mecanismos, de dentro a fuera. Enfo-

Materiales inteligentes: Tienen un gran potencial para el desarrollo de nuevos mecanismos de actua-
cion pero es dependiente de los avances tecnoldgicos.

. Impresion 3D: Permite realizar prototipos con mayor facilidad. Brinda acceso a que se produzcan me-
joras si se da acceso a la comunidad. Es significativamente mas econdmica que los métodos tradicionales. /




