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El presente TFG presenta el disefio de fabricacion de un prototipo minimo funcional para la transmision de energia inaldmbrica orientado a la
monitorizacién de ejes rotantes.

Objetivos:

Disefio fabricacién y ensayo de un sistema de alimentacion inaldambrico orientado a ejes rotantes.

El sistema debera ser capaz de trasmitir hasta 5 W de potencia, ademas debera cumplir el resto de las especificaciones iniciales.

STEVAL-ISB039V1 Moddulos rectificadores

Disefiados en base a las especificaciones iniciales. Tamafo reducido de
30x17mm. Equipados con un circutio resonante para 125 Khz, asi como un puente
rectificador completo embebido en un empaquetado SOT143. Routeado completo a
una capa. Instalando la bobina de recepcion en la parte trasera

Placa de evaluacion de la empresa STMicrolectronics.

Disefiada para la transmision desde 1W hasta SW y
compatible con la version 1.1 del estandar Qi.

Equipada con un microcontrolador de la familia STM32
(STM32F051); circuitro resonante para 138 Khz, controlado
con un medio puente para transistores Mosfet de canal N.
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Lazo de control de temperatura mediante NTC, y de
corriente.
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Comunicacion por SPI.

Haciendo uso de un microntrolador intermedio se
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