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OBJETIVOS:

-Diseino y desarrollo de la
automatizacion de despliegue y
recogida de las mallas antigranizo.

-Estudiar los factores meteorologicos
de humedad, viento, presion... y
otros parametros que puedan afectar
a la explotacion.

-Elaborar un sistema de tratamiento
de los valores meteorologicos
adquiridos.

- Instalar un cierre de emergencia en
caso de fallo del suministro eléctrico.

/ METODOLOGIA \

Calculo del motor y SAI

SENSORES
ETEOROLOGICOS

Seleccion de los elementos comerciales

Realizacion de los esquemas eléctricos

Disefo y programacion del PLC y SCADA

\ Comprobacion y simulacion del sistema] /

CONCLUSIONES:

-Se ha conseguido automatizar las
mallas mediante automata, sensores
y sistema SCADA.

-Permite la activacion del sistema
ante un corte de alimentacion.
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Posicion de lamalla 4 mﬂ. REGEGIDA
-Posibilidad de ampliacion de A / o
superficie, control de riego y a

complementar con avisos externos.




