Grado en Ingenieria Mecatronica .as  Universidad

Disefio y automatizacion de un AL Zaragoza

1542

Escuela Universitaria Politécnica

La Almunia de Dofia Godina -

zaragoza alimentador para plantadora
NUM TFG: 424.16.87 ,

Diciembre 2016 agricola

Autor:Jaime Gasca Layna
(Director: Julio Tobes Monzon)

OBJETIVOS:

» CREAR UN SISTEMA AUTOMATIZADO PARA EL
PLANTADO DE ALMENDROS QUE SEA CAPAZ DE
DEPOSITAREL TUTOR Y LA PLANTA EN EL CLAVATUTOR
PARA, POSTERIORMENTE, INTRODUCIRLOS EN LA
ZANJA.

AVISO POR INTERFACE GRAFICO DE NIVEL BAJO DE
TUTORES EN LA TOLVA
AVISO POR INTERFACE GRAFICO DE NIVEL BAJO DE
PLANTASEN LA TOLVA
AVISO POR INTERFACE GRAFICO DE ATASCOSEN EL

SISTEMA

 METODOLOGIA: N

. ESTUDIO DE ANTECEDENTES
. ESTUDIO DE LAS POSIBLES SOLUCIONES
. DESARROLLO:
v' DISENO MECANICO
v' DISENO ELECTRICO
v' DISENO NEUMATICO
«  SINOPTICOY PROGRAMACION PLC Y SCADA
. POSIBLES MEJORAS
«  CONCLUSIONES

. 4

' CONCLUSIONES:

SE HA CONSEGUIDO AUTOMATIZAREL PROCESO DE PLANTADO DE
ALMENDROS, PERMITIENDO A UNA UNICA PERSONA REALIZAR EL TRABAJO.

¢ SE HA REALIZADO UN PROTOTIPO EN 3D DONDE SE HA PODIDO PROBAR EL
CORRECTO FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA.




