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DISENO DE UN ROBOT BARREFONDOS
Y MANTENIMIENTO INTEGRAL PARA PISCINAS

Objetivo:
*Es disenar un sistema formado por una depuradora y un robot barrefondos.

*El sistema debe poder tratar el agua de la piscina para obtener unas condiciones optimas para el bafho
*El barrefondos limpiara el suelo, paredes y la superficie de la piscina.
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Grado de vacio -80Kpa Velocidad de movimiento: 0,4 m/s
Alimentacion neumatica: 1bar  Ciclo completo de limpieza: 4 h
Alimentacion eléctrica: 24V

PCBs baliza
CONCLUSIONES \| PROGRAMACION UML
Para el tratamiento del agua se han configurado 3 depuradoras para que el « Comprobacion de baliza

* Programa 1
* Programa 2
* Programa 3

\Iograr un medio para realizar el mantenimiento de la piscina de una forma optima. R /—
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Grado de Ingenieria Mecatronica

Usuario elija una de ellas. También se disefo la parte mecanica en 3D, se hicieron
4 PCBs para la parte eléctrica y la programacion en alto nivel con el objetivo de
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