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Objetivos: Metodologia:
> Disefio de un exoesqueleto que mejore la fuerza de ° Investigacion preliminar
agarre de usuarios con problemas musculares en las > Uso de tablas ponderadas en toma de decisiones
manos. . : . .
- > Eleccion de materiales y parametros a medir
o Control intuitivo . - -
L > Disefio mecanico y electronico
> Hlgero > Fabricacion de prototipo
o Compacto

_ _ > Pruebas
> Precio asequible

Caracteristicas:

> Exoesqueleto parcial, situado en mano y antebrazo, unidad de control y
alimentacion situados en una mochila portatil

o Disefio e impresion 3D en PLA
o Control mediante microcontrolador

o Sensorizacion implementada, para deteccion de intencion, fuerza efectuada
y posicion
o Portatil
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Conclusiones:

> Prototipo para un dedo
> Concepto probado

> Fuerza suficiente

o Coste fabricacion del modelo completo inferior
a 700 euros

° Ligero, con una masa de 1,034 Kg




