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Introduccion

La luxacion de la cadera es una de las complicaciones mas frecuentes que sufren los pacientes con proétesis de cadera. Produciéndose en un
10% de ellas. La luxacion se produce cuando la parte de la protesis que esta en el fémur (vastago) se separa de la parte de la prétesis anclada en
la pelvis (acetabulo). Existen numerosos factores de riesgo por los cuales se produce una luxacidn de cadera, entre los que se encuentran el

diametro de la cabeza del fémur (vastago), la posicion e inclinacion del acetabulo y el rango de movimiento entre ellos.

Objetivo
e Simular por medio de Elementos Finitos (EF) el movimiento de luxacion de la
cadera en funcion de distintos parametros:
o Diametro de la cabeza protésica.
o Angulo de inclinacién del acetabulo.
o Angulo de anteversion del acetabulo.
© Rango de movimiento.
e Establecimiento de una zona segura que pueda ayudar a reducir el nUmero de
luxaciones.
e Disefo de una herramienta preclinica para la prediccién de la luxacion de la
cadera por medio de Redes Neuronales Artificiales (RNA).

Metodologia
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Diseiio modelo 3D de proétesis de cadera
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Estudio de los movimientos en Extension y Flexion
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Implementacion de la herramienta preclinica
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Conclusiones

¢ Rango de seguridad mediante Elementos Finitos (EF) con un ABAOUS ve RED IMP_EE N30 ABAGUS ve RED IMP—FI N4O
angulo de abduccion entre 40° y 60° y un angulo de QUS vs - QUS vs —
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e Acierto de las Redes Neuronales Artificiales en IMP-EE 82%, 0.5 U;Z RT=pp-8182

IMP-FI 81%, LUX-EE 84% y LUX-FI 95%. - o > g 0,15
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e La herramienta preclinica observa que un 10% de los i D-; Rz =0,8283 U-Dz
pacientes que tienen una proétesis de cadera tienen un riesgo :
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