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Objetivos:

Realizar el diseno de un brazo robético didactico imprimible en 3D.
Bajo coste de desarrollo.

Desarrollo completo de la estructura mecatrénica.

Diseino de la interface con distintos utiles de laboratorio.
Realizacién de distintas pruebas funcionales.

Metodologia:

““Desarrollo Estructufcga:
Disefio Mecanico _
Modelo Cinematico Directo e Inverso'
Analisis por elementos Finitos (FEM)
Seleccién servos y microcontrolador
Fabricacion Prototipo con impresora 3D
Pruebas Funcionales

’ Resultados:

Longitud del Brazo 590mm

Carga Max. Soportada 300gr.
Estructura PLA (Acido Polilactico)

Servomotores:
. - K-POWER DM4000 - 54kg.cm
- Goteck HC1621 HV - 23kg.cm
- HK 28013 DMG - 6 Kg.cm

- TowerPro MG92 - 3,5 Kg.cm
\ Microcontrolador Arduino Yun /
Ay ' f )
Conclusiones:

o

- Diseiio de los eslabones y articulaciones, permitiendo asi la movilidad y simulacion del
brazo.
- -Aumento de la capacid dd carga ma ejora de precio respecto a modelos 4~
| comerciales. i n]af(j Y '11 ! f nI| '
- Resolucion del modelo cinematico. ]I e - |
.- Mejora de los soporte S sel S. Wi e .
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