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La recogid

desde la insalubre recogida manual de los residuos de los
afnos 60 hasta nuestra actualidad donde se emplean
compactadores electrohidraulicos como los de carga trasera
y delantera. Sin embargo estos compactadores aun no
poseen un sistema universal para todo tipo de contenedores
gue les otorgue mayor versatilidad y automatizacion. El
presente trabajo busca este sistema universal.

BUSQUEDA BIBLIOGRAFICA de informacién
para el diseno.

DISENO MECANICO: Andlisis cinematico y
estructural y disefio 3D

DISENO HIDRAULICO: Calculo de actuadores
y elementos del circuito hidraulico
BUSQUEDA COMERCIAL de elementos
compatibles.

SIMULACION

DOCUMENTACION

EL prototipo estard formado por do
extremidades basadas en compactadores
comerciales para el enganche y elevacion de
contenedores de grandes dimensiones. Para la

elevacion de contenedores de pequeiio tamafio
se han disenado dos alzadores con un sistema
de dientes articulados para el enganche de los
contenedores:




