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OBJETIVOS

INTRODUCCION
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Actualmente son muchas las personas que empiezan a interesarse por
los robots domésticos. Dichos robots estan ideados para facilitar y en
algunos casos sustituir al ser humano a la hora de hacer ciertas tareas
domeésticas. La limpieza del hogar es una tarea de las que mas se estan
demandado a dia de hoy por los usuarios de estos robots domésticos.
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En vista de esta situacion el objetivo de este proyecto se
centra en el disefio de un prototipo de robot de limpieza
automatico, capaz de aspirar y fregar el suelo.
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METODOLOGIA

« Metodologia basada en el disefio en V.
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FUNCIONAMIENTO
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O Unas gomas canalizan los restos hacia la tuberia de
succion.

(d La tuberia delantera absorbe los restos soélidos
superficiales.

O Unos evaporadores situados en el deposito de agua
limpia producen vapor.

O Las salidas de vapor estan enfocadas hacia el cepillo
para que ablanden la suciedad incrustada.

O El cepillo rasca los restos incrustados y los impulsa
hacia la tuberia de aspiracion delantera.

O La tuberia situada detras de las ruedas se encarga de
succionar liquidos.

O Una mopa en la parte inferior trasera se encarga de
\ secar los restos liquidos que puedan quedar. /
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<’/ Los evaporadores necesitan un tiempo elevado de

i T ‘ funcionamiento para producir vapor.

fgj;iff/ El motor de aspiracion/impulsion debe tener una potencia -T Universidad

considerable. ﬁ Zaragoza

ff-';if'/ El algoritmo de navegacion posee una dificultad elevada a la E
~ horade incluirlo en la programacion.

La autonomia duplica a los modelos comerciales actuales.
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