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DISENO DE UN ROBOT BOMBERO
EN EDIFICIOS

El trabajo consiste en el disefio de un robot capaz de extinguir un incendio en una vivienda o local en su fase inicial o conato,

acudiendo desde el punto de reposo donde se encuentre en la vivienda hasta la habitacién en la que se esté produciendo el incendio.

e Disefio en 3D del robot.

e Diseno del sistema de transmisién de movimiento.

e Calculo de la cinematica directa e inversa.

e Calculo de la potencia y par necesarios para los motores
de las ruedas y los brazos.

3,52 Nm
59,53 Nm
14,85 Nm

10 Red de sensores de la vivienda detectan el
incendio y avisan donde se produce.

20 El robot recibe la sefial y se desacopla
del punto de carga.

30 El robot se desplaza a la habitaciéon /
donde esta el incendio.

40 Escanea la habitacion, busca el

foco y extingue el incendio. e Funcion reposo.

e Funcion desacople.
PR@GRAMA e Funcion desplazamiento.
UMIL e Funcién escaneo.
e Funcidn extincion.

____________________

Eleccion de los componentes electrénicos del robot.
e Calculo y seleccién de la bateria.

! : e Disefio de PCB para integrar todos los componentes.
u--: e Disefio de PCB para la etapa de alimentacion.
i : e Conexionado de los sensores de la vivienda.
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