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*OBJETIVOS Alcance de aplicacién

Trincando de aeronave no tripulada de ala rotatoria (UAV PELICANO) en maniobra de aterrizaje sobre
buques equipados con plataforma de recepcion.

Especificacion del desarrollo

Sistema incorporado en tren de aterrizaje del UAV, peso del sistema reducido, materiales estudiados
para trabajos en ambiente hostil (grado IPE 3), capacidad de trabajo en condiciones de viento y
oleajes extremos

y~<i> * METODOLOGIA
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QREJILLAS: no siempre funciona SdT.

e K grande en la punta del gancho.

VAIDACION 0 Materiales admisibles, pesos y calculos.
EXPERIMENTAL

0 Accionamientos, Operaciones, Tecnologias.

TRABAJOS FUTUROS......



