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Diseio de un sistema automatizado de
extraccion y elevacion de agua para el
abastecimiento de una ermita, para su
funcionamiento durante los meses de verano.
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Normas

Aplicacion del Reglamento Tecnico de Baja
Tension, asi como utlizacion de
componentes normalizados.
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Conclusiones

gue permite su expansion y/o mejora.
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Es posible la realizacion del sistema con las especificaciones técnicas dadas, habiendo un control total del mismo.
Desde el seguimiento de los depositos hasta de los motores. Asimismo, el sistema se ha realizado de tal manera






