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Motivacion:
El principal motivo por el cual se ha realizado este proyecto,
ha sido para investigar y desarrollar nuevas soluciones y herramientas para combatir la actual pandemia de la COVID-19

Descripcion

El proyecto consiste en el prototipado de un robot, que emplea luz de tipo UVC;

para llevar a cabo la desinfeccion de determinadas estancias,

como podrian ser habitaciones de hospital, oficinas, etc...

La necesidad de este robot, surge de que los seres humanos,

no pueden ser expuestos ni manipular la luz UVC sin sufrir dafios,

mientras que los robots si, por lo que se convierten en los aliados perfectos para su uso.
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Conclusiones:

Como conclusidon, podemos obtener que se ha desarrollado un prototipo satisfactorio tanto a nivel mecanico, como electronico.

Se han obtenido los datos necesarios, para poder construir un prototipo viable en la mayoria de los campos. Para mejorar este trabajo,

podria continuarse mediante la realizacion de un prototipo fisico fuera del papel, asi como acabar de pulir el codigo y el software para un comportamiento
mas eficiente del propio robot y una interfaz de usuario mas configurable con la posibilidad de adaptarse a mas necesidades.
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